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9.8 แบบฝึกหดัทา้ยบท



9.1 บทน า



9.2 พื้นฐานการรับส่งข้อมูล
แบบอนุกรม



9.2 พื้นฐานการรับส่งข้อมูลแบบอนุกรม

ภาพที่ 9.1 รูปแบบการรับส่งข้อมูล (a) แบบขนาน (b) แบบอนุกรม



9.3 การสื่อสารข้อมูลแบบ     
อะซิงโครนัส



9.3 การสื่อสารข้อมูลอนกุรมแบบอะซงิโครนสั

ภาพที่ 9.2 ล าดับการส่งข้อมูลแบบอะซิงโครนัส



9.4 เรจิสเตอร์ที่เกี่ยวข้องกับ
การท างานของพอร์ตอนุกรม



9.4.1 เรจิสเตอร์ SBUF 
เรจิสเตอร์ SBUF (Serial data buffer

register) เป็นเรจิสเตอร์ฟังก์ชันพิเศษมีแอดเดรสอยู่ที่
99H ท าหน้าที่เป็นเรจิสเตอร์ส าหรับเก็บข้อมูลที่ส่งออก
ทางสัญญาณ TxD หรือบิต P3.1 และท าหน้าที่เป็น
เรจิสเตอร์ส าหรับเก็บข้อมูลที่รับเข้ามาทางสาย
สัญญาณ RxD หรือบิต P3.0



9.4.2 เรจิสเตอร์ SCON 
เรจิสเตอร์ SCON (Serial port control register) มี
แอดเดรสอยู่ที่ 98H ท าหน้าที่ควบคุมและระบุสภาวะ
การท างานของพอร์ตอนุกรม

ภาพที่ 9.3 รายละเอียดบิตต่างๆ ของเรจิสเตอร์ SCON



9.4.2 เรจิสเตอร์ SCON 
ตารางที่ 9.1 การท างานในบิตต่างๆ ของเรจิสเตอร์ SCON



9.5 การท างานของพอร์ต
อนุกรมในโหมดต่างๆ



9.5 การท างานในโหมดของพอร์ตอนุกรมในโหมดต่างๆ

ตารางที่ 9.2 โหมดการท างานของพอร์ตอนุกรม



9.5.1 การท างานของพอร์ตอนุกรมในโหมด 0

การท างานในโหมด 0 จะมีลักษณะการท างาน
เหมือนกันกับชิฟเรจิสเตอร์ (Shift register) การรับส่ง
ข้อมูลในโหมดนี้จะใช้สายสัญญาณ RxD เป็นทางผ่าน
ของข้อมูล และจะใช้สายสัญญาณ TxD เป็นตัวรับส่ง
สัญญาณนาฬิกา



9.5.2 การท างานของพอร์ตอนุกรมในโหมด 1

ภาพที่ 9.4 แผนภาพบล็อกแสดงการท างานของ UART ขนาด 8 บิต (a) การส่งข้อมูล



9.5.2 การท างานของพอร์ตอนุกรมในโหมด 1

ภาพที่ 9.4 แผนภาพบล็อกแสดงการท างานของ UART ขนาด 8 บิต (b) การรับข้อมูล



9.5.3 การท างานของพอร์ตอนุกรมในโหมด 2 และโหมด 3

ภาพที่ 9.5 แผนภาพบล็อกแสดงการท างานของ UART ขนาด 9 บิต (a) การส่งข้อมูล



9.5.3 การท างานของพอร์ตอนุกรมในโหมด 2 และโหมด 3

ภาพที่ 9.5 แผนภาพบล็อกแสดงการท างานของ UART ขนาด 9 บิต (b) การรับข้อมูล



9.6 การค านวณหาค่าอัตราบอด
ของการสื่อสารข้อมูลทาง

พอร์ตอนุกรม



9.6.1 การค านวณหาค่าอัตราบอดของพอร์ตอนุกรมโหมด 0



9.6.4 การค านวณหาค่ารีโหลดของไทม์เมอรเ์พื่อให้
ค่าอัตราบอดตามความต้องการ



9.6.4 การค านวณหาค่ารีโหลดของไทม์เมอรเ์พื่อให้
ค่าอัตราบอดตามความต้องการ

ตารางที่ 9.3 การก าหนดค่ารีโหลดเพื่อใช้งานพอร์ตอนุกรม



9.7 สรุป



สรุป

ในบทนี้ผู้เรียนได้ท าความเข้าใจเกี่ยวกับการสื่อสาร
ข้อมูลผ่านพอร์ตอนุกรมของไมโครคอนโทรลเลอร์ MCS-51 
โดยการใช้งานการสื่อสารผ่านพอร์ตอนุกรม แบบโพลลิง 
(Polling) ซึ่งเป็นการเขียนโปรแกรมแบบวนรอบเพื่อรอรับข้อมูล
ที่ผ่านเข้ามาทางขาอินพุตของพอร์ตอนุกรมตลอดเวลา เนื้อหา
ในบทต่อไปจะได้กล่าวถึงกระบวนการอินเตอร์รัพท์ส าหรับ
ไมโครคอนโทรลเลอร์ MCS-51



9.8 แบบฝึกหัดท้ายบท



9.8 แบบฝึกหัดท้ายบท
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