
1



2

รายวชิา 6562213 ไมโครโพรเซสเซอร ์1

โดย

ผูช้ว่ยศาสตราจารย ์ธรีะ  กาญจนสนิธุ

วท.ม.(ฟิสกิส)์   วท.บ.(ฟิสกิส)์

บทเรยีนออนไลน์

6562213 Microprocessor 1

มหาวทิยาลยัราชภฏันครปฐม

ยนิดตีอ้นรบัสู.่..

คณะวทิยาศาสตรแ์ละเทคโนโลยี



6562213  ไมโครโพรเซสเซอร ์1

จดุประสงคก์ารเรยีนรูข้องรายวชิา 6562213 ไมโครโพรเซสเซอร ์1

3

1)  เพือ่ใหผู้เ้รยีนสามารถ
ออกแบบและพฒันาฮารด์แวร์
ทีม่ไีมโครคอนโทรลเลอร ์หรอื
ชปิตระกลู MCS-51
เป็นหนว่ยประมวลผล

2) เพือ่ใหผู้เ้รยีนสามารถ
พฒันาซอฟตแ์วรภ์าษาซี

ในการควบคมุการท างาน
ของฮารด์แวรท์ีต่อ่วงจรรว่ม 
กบัชปิตระกลู MCS-51

3) เพือ่ใหผู้เ้รยีนสามารถ
พฒันาเจตคตแิละมจีรรยาบรรณ
ในการคดิคน้และพฒันา
สิง่ประดษิฐ ์โดยใชช้ปิตระกลู
MCS-51  เป็นหนว่ยประมวลผล



6562213  ไมโครโพรเซสเซอร ์1

หวัขอ้ส าคญัของรายวชิา 6562213 ไมโครโพรเซสเซอร ์1  บทที ่ 1-6

4

บทที ่1 สถาปตัยกรรมไมโครโพรเซสเซอรแ์ละไมโครคอนโทรลเลอรพ์ืน้ฐาน      

บทที ่2 โครงสรา้งภายในของไมโครคอนโทรลเลอร์

บทที ่3 ชุดค าส ัง่แยกตามประเภทการใชง้าน 

บทที ่4 ตวัอยา่งการเขยีนโปรแกรมเบือ้งตน้และโปรแกรมใชง้าน

บทที ่5 การออกแบบวงจรหนว่ยความจ าและอปุกรณ์ตอ่รว่ม

บทที ่6 การประยกุตใ์ชง้านไมโครคอนโทรลเลอร ์
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6562213  ไมโครโพรเซสเซอร ์1

บทที ่4 ตวัอยา่งการเขยีนโปรแกรมเบือ้งตน้

6

รายวชิา 6562213 ไมโครโพรเซสเซอร ์1

บทที ่4 ตวัอยา่งการเขยีนโปรแกรมเบือ้งตน้

โดยผูช้ว่ยศาสตราจารยธ์รีะ  กาญจนสนิธุ

คณะวทิยาศาสตรแ์ละเทคโนโลยี

มหาวทิยาลยัราชภฏันครปฐม
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บทน า

ในบทนี ้มตีวัอยา่งงานควบคมุแบบพืน้ฐาน
จากผังความคดิในการพัฒนางานควบคมุ-การจ าลอง
วงจรอเิล็กทรอนกิส-์การเขยีนโปแกรมควบคมุแบบงา่ยๆ
เริม่ตัง้แตก่ารตดิสวา่งของหลอด LED 1 ดวง ถงึ
หลายดวง/ การแสดงผลของสว่นแสดงผล 7 สว่น/
การใชส้วติช ์1 ตวั ถงึ 8 ตวัควบคมุการตดิ-ดบัของ
หลอด LED/ สว่นแสดงผล 7 สว่น / การท างานของ
มอเตอร ์

การน าเสนอผังความคดิน าไปสูฮ่ารด์แวรท์ีจ่ าลองไดบ้น ISIS Professional 
Proteus และซอฟตแ์วรซ์ ึง่พัฒนาไดบ้น Keil µVision เมือ่น ามาประกอบกนัโดย
ล าดบั นับเป็นกรณีศกึษาทีช่ว่ยพัฒนาความเขา้ใจในไมโครคอนโทรลเลอรต์ระกลู 
MCS-51 ไดห้ลากหลาย ผูเ้รยีนจงึจ าเป็นตอ้งสงัเกตความแตกตา่ง และปรับความ
เขา้ใจไปในแตล่ะกรณี

บทที ่4 ตวัอยา่งการเขยีนโปรแกรมเบือ้งตน้
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หวัขอ้ส าคญัในบทที ่4

4.2 ตวัอยา่ง 1: 
on-off 1-LED 
(byte control)

4.3 ตวัอยา่ง 2 : 
on-off 4-LEDs 
(shift >> control)

4.5 ตวัอยา่ง 4  : 
สว่นแสดงผล 7 สว่น
แบบ CA (byte control)

4.4 ตวัอยา่ง 3 :
on-off 5-LEDs 
(byte control)

4.1 วธิกีาร
พฒันางาน
ควบคมุบน
คอมพวิเตอร์

4.7 ตวัอยา่ง 7: 
3-button
switches
& 3-LEDs
(byte control)

4.6 (ข) ตวัอยา่ง 6: 
1-button switch
& 1-DC motor
(bit control)

4.6 (ก) ตวัอยา่ง 5:
1-button switch & 1-LED
แบบ CA (byte control)

บทที ่4 ตวัอยา่งการเขยีนโปรแกรมเบือ้งตน้

4.8 ตวัอยา่ง 8: 
4-button
switches & 
7-segment 
(byte control)

4.9 ตวัอยา่ง 9: 
matrix (3x4) 
switches
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4.1 วธิกีารพฒันางานควบคมุบนคอมพวิเตอร์

สรา้งวงจรบน Proteusผงัความคดิ 

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20

40
39
38
37
36
35
34
33
32
31
30
29
28
27
26
25
24
23
22
21

P0.0
P0.1
P0.2
P0.3
P0.4
P0.5
P0.6
P0.7

P2.7
P2.6
P2.5
P2.4
P2.3
P2.2
P2.1
P2.0

Vcc

EA
ALE
PSEN

P1.0
P1.1
P1.2
P1.3
P1.4
P1.5
P1.6
P1.7

P3.0
P3.1
P3.2
P3.3
P3.4
P3.5
P3.6
P3.7

RESET

XTAL1
XTAL2

GND.

1
1
1
0
1
1
1
1

1
1
1
1
1
1
1
1

P2=0xFFP2=0xEF
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บทที ่4 ตวัอยา่งการเขยีนโปรแกรมเบือ้งตน้

เปิด/ปิด ดวงไฟ 1 ดวง

P2.3 P2.2 P2.1 P2.0 Hex.P2.7 P2.6 P2.5 P2.4

111 1111 1 0xFF0 0xEF

เริม่

เปิดไฟ

ปิดไฟ

end

ดวงไฟพรอ้มใช ้

หน่วงเวลา

หน่วงเวลา

พฒันาโปรแกรมบน Keil

#include<reg51.h>   

void main ()  

while(1)

{

P2=0xFF;    

}

P2=0xEF;

P2=0xFF;

{ delay(100);

delay(100);

void delay (long t) 

{for (t=t;t>0;t--);}

void delay (long t);  

}
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4.2 ตวัอยา่ง 1  : on-off 1-LED (byte control)

สรา้งวงจรบน Proteus

เปิด/ปิด ดวงไฟ 1 ดวง

เริม่

เปิดไฟ

ปิดไฟ

end

ผงัความคดิ 

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20

40
39
38
37
36
35
34
33
32
31
30
29
28
27
26
25
24
23
22
21

P0.0
P0.1
P0.2
P0.3
P0.4
P0.5
P0.6
P0.7

P2.7
P2.6
P2.5
P2.4
P2.3
P2.2
P2.1
P2.0

Vcc

EA
ALE
PSEN

P1.0
P1.1
P1.2
P1.3
P1.4
P1.5
P1.6
P1.7

P3.0
P3.1
P3.2
P3.3
P3.4
P3.5
P3.6
P3.7

RESET

XTAL1
XTAL2

GND.

พฒันาโปรแกรมบน Keil

#include<reg51.h>   

void main ()  

while(1)

{

P2=0xFF;    

}

ดวงไฟพรอ้มใช ้

P2=0xEF;
1
1
1
0
1
1
1
1

1
1
1
1
1
1
1
1

P2=0xFFP2=0xEF

P2=0xFF;

{
หน่วงเวลา

หน่วงเวลา

delay(100);

delay(100);

void delay (long t) 

{for (t=t;t>0;t--);}

void delay (long t);  

}

P2.3 P2.2 P2.1 P2.0 Hex.P2.7 P2.6 P2.5 P2.4

111 1111 1 0xFF0 0xEF
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บทที ่4 ตวัอยา่งการเขยีนโปรแกรมเบือ้งตน้
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เริม่

ON ที ่P2.7

end

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20

40
39
38
37
36
35
34
33
32
31
30
29
28
27
26
25
24
23
22
21

P0.0
P0.1
P0.2
P0.3
P0.4
P0.5
P0.6
P0.7

P2.7
P2.6
P2.5
P2.4
P2.3
P2.2
P2.1
P2.0

Vcc

EA
ALE
PSEN

P1.0
P1.1
P1.2
P1.3
P1.4
P1.5
P1.6
P1.7

P3.0
P3.1
P3.2
P3.3
P3.4
P3.5
P3.6
P3.7

RESET

XTAL1
XTAL2

GND.

#include<reg51.h>   

void main ()  

while(1)

P2= ~x;    

}

ดวงไฟพรอ้มใช ้

P2=0x80;  x=P2;

{

หนว่งเวลา

delay(100);

void delay (unsigned int t)  

{ for (t=t; t>0; t--); }

void delay (unsigned int t); 

}

ON ที ่P2.6 หน่วงเวลา

ON ที ่P2.5 หน่วงเวลา

ON ที ่P2.4 หน่วงเวลา

x=(x>>1);
if(x==0x08) {x=0x80;}

Int x;

1000 0000 = 0x80

{

0111 1111= 0x7F0100 0000 = 0x401011 1111 = 0xBF

80

7F

40

BF

20

DF

10

EF

0010 0000 = 0x201101 1111 = 0xDF0001 0000 = 0x101110 1111 = 0xEF

08

บทที ่4 ตวัอยา่งการเขยีนโปรแกรมเบือ้งตน้

4.3 ตวัอยา่ง 2  : on-off 4-LEDs (shift bit >> control)

สรา้งวงจรบน Proteus ผงัความคดิ พฒันาโปรแกรมบน Keil

0x80
0x40
0x20
0x10
0x08
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6562213  ไมโครโพรเซสเซอร ์1

4.4 ตวัอยา่ง 3:on-off 5-LEDs(byte control)

16

เปิด/ปิด ดวงไฟ 5 ดวง

เร ิม่

เปิดไฟที ่P2.7

end

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20

40
39
38
37
36
35
34
33
32
31
30
29
28
27
26
25
24
23
22
21

P0.0
P0.1
P0.2
P0.3
P0.4
P0.5
P0.6
P0.7

P2.7
P2.6
P2.5
P2.4
P2.3
P2.2
P2.1
P2.0

Vcc

EA
ALE
PSEN

P1.0
P1.1
P1.2
P1.3
P1.4
P1.5
P1.6
P1.7

P3.0
P3.1
P3.2
P3.3
P3.4
P3.5
P3.6
P3.7

RESET

XTAL1
XTAL2

GND.

วงจรดวงไฟใช ้port P2

#include<reg51.h>   

void main ();  

while(1){

P2=0xBF;    

}

ดวงไฟพรอ้มใช้

P2=0x7F;

0 1      1      1      1 1      1      11      1      1      1      1 1 1      1

P2=0xFFP2=0x7F

P2=0xFF;{
หนว่งเวลา delay(100);

delay(100);

void delay (long t)  

{for (t=t;t>0;t--);}

void delay (long t) ; 

}

เปิดไฟที ่P2.6 หนว่งเวลา

เปิดไฟที ่P2.5 หนว่งเวลา

เปิดไฟที ่P2.4 หนว่งเวลา

เปิดไฟที ่P2.3 หนว่งเวลา

P2=0xEF;    

P2=0xDF; delay(100);

delay(100);

P2=0xF7;    delay(100);1      0      1      1      1       1 1      1

P2=0xBF

1      1      0      1      1      1       1 1      1      1      1      0      1      1       1 1      

P2=0xDFP2=0xEF

1      1      1      1      0    1       1 1      

P2=0xF7

บทที ่4 ตวัอยา่งการเขยีนโปรแกรมเบือ้งตน้

สรา้งวงจรบน Proteus ผงัความคดิ 

พฒันาโปรแกรมบน Keil
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g

d

b

c

f

e

pt.
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สว่นแสดงผลแบบบวกรว่ม

เริม่

เปิดไฟชิน้สว่น b,c

เปิดไฟชิน้สว่น a,b,c

end

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20

40
39
38
37
36
35
34
33
32
31
30
29
28
27
26
25
24
23
22
21

P0.0
P0.1
P0.2
P0.3
P0.4
P0.5
P0.6
P0.7

P2.7
P2.6
P2.5
P2.4
P2.3
P2.2
P2.1
P2.0

Vcc

EA
ALE
PSEN

P1.0
P1.1
P1.2
P1.3
P1.4
P1.5
P1.6
P1.7

P3.0
P3.1
P3.2
P3.3
P3.4
P3.5
P3.6
P3.7

RESET

XTAL1
XTAL2

GND.

#include<reg51.h>   

void main ()  

while(1)

{

P2=0xF8;    

}

สว่นแสดงผลพรอ้มใช ้

P2=0xF9;

1
1
1
1
1
0
0
1

1
1
1
1
1
1
1
1

P2=0xFFP2=0xF9

P2=0xFF;

{
หน่วงเวลา

หน่วงเวลา

delay(100);

delay(100);

void delay (long t);  

{for (t=t;t>0;t--);}

void delay (long t)  

}

สัง่ใหต้ดิสวา่งดว้ยลอจกิ ”0”

8x220

g

d

b

c

f

e

pt.
1
1
1
1
1
0
0
0

g

d

b

c

f

e

pt.
1
1
1
1
1
0
0
1

P2=0xF8

4.5 ตวัอยา่ง 4  : สว่นแสดงผล 7 สว่นแบบ CA (byte control)

สรา้งวงจรบน Proteus ผงัความคดิ พฒันาโปรแกรมบน Keil

บทที ่4 ตวัอยา่งการเขยีนโปรแกรมเบือ้งตน้
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If(statement is real ) { do process }

รปูแบบค าส ัง่ ทางเลอืก (if condition)

สวติชพ์รอ้มกด

เริม่

กดสวติช์ ?

เปิดไฟ ปิดไฟ

end

true

false

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20

40
39
38
37
36
35
34
33
32
31
30
29
28
27
26
25
24
23
22
21

P0.0
P0.1
P0.2
P0.3
P0.4
P0.5
P0.6
P0.7

P2.7
P2.6
P2.5
P2.4
P2.3
P2.2
P2.1
P2.0

Vcc

EA
ALE
PSEN

P1.0
P1.1
P1.2
P1.3
P1.4
P1.5
P1.6
P1.7

P3.0
P3.1
P3.2
P3.3
P3.4
P3.5
P3.6
P3.7

RESET

XTAL1
XTAL2

GND.
วงจรดวงไฟใช ้port P2.4

#include<reg51.h>   

void main ()  

while(1)  

{P2=0xEF;}

{

else {P2=0xFF;}

}
}

ดวงไฟพรอ้มใช ้

if(P1==0x7F)

1
1
1
1
1
1
1
0

1
1
1
1
1
1
1
1

1
1
1
0
1
1
1
1

1
1
1
1
1
1
1
1

P1=0xFF

P2=0xFF

P1=0x7F

P2=0xEF

P1=0xFF;P2=0xFF;

{

วงจรสวติชใ์ช ้port P1.7

4.6 (ก) ตวัอยา่ง 5  : 1-button switch & 1-LED แบบ CA (byte control)

สรา้งวงจรบน Proteus ผงัความคดิ พฒันาโปรแกรมบน Keil

บทที ่4 ตวัอยา่งการเขยีนโปรแกรมเบือ้งตน้
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ตวัอยา่งทีใ่ชเ้งือ่นไข 
(if) สองทางเลอืก

22

สวติชเ์ปิด/ปิด มอเตอร์

วงจรสวติชใ์ช ้port P1.0

If(statement is real ) { do P1 }else{do P2}

รปูแบบโปรแกรม

P1.0  สวติชพ์รอ้มกด

เริม่

กดสวติช์ ?

P1 หมนุมอเตอร์ P2 หยดุมอเตอร์

end

true

false

วงจรมอเตอรใ์ช ้port P2.7

#include<reg51.h>   

void main ()  

sbit s0=P1^0;
sbit m7=P2^7;

while(1)  

{

else {m7=0;}

}

}

P2.7   มอเตอรพ์รอ้มใช ้

if(s0==0)

P1=0xFF; P2=0x00;

{ {m7=1;}

P1.0
P2.7

4.6(ข) ตวัอยา่ง 6  : 1-button switch & 1-DC motor (bit control)

สรา้งวงจรบน Proteus ผงัความคดิ พฒันาโปรแกรมบน Keil

บทที ่4 ตวัอยา่งการเขยีนโปรแกรมเบือ้งตน้
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สรา้งวงจรบน Proteus

0xFF 0xFF0xFB 0x7F
0xFD

0xBF
0xFE 0xDF
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Input :วงจรสวติชใ์ช ้port P1.2 P1.1 P1.0

Output :วงจรดวงไฟใช ้port P3.7 P3.6 P3.5

#include<reg51.h>   
void main ()  

Unsigned int xsw;

while(1)     

if(xsw==0xFB){P3=0x7F;}

{

{

}

}

P1=0xFF;P2=0xFF;xsw=P1;

If(statement is real ) { do P1 } else{do P2}if condition

สวติชพ์รอ้มกด

เริม่

กดสวติช์

sw2?

เปิดไฟแดง ปิดไฟ

end

true

false

ดวงไฟพรอ้มใช ้

กดสวติช์

sw1?

เปิดไฟเหลอืง

true

false
กดสวติช์

sw0?

เปิดไฟเขยีว

true

false

else if(xsw==0xFD){P3=0xBF;}

else if(xsw==0xFE){P3=0xDF;}

else {P3=0xFF;}

4.7 ตวัอยา่ง 7  : 3-button switches & 3-LEDs (byte control)

ผงัความคดิ พฒันาโปรแกรมบน Keiltraffic light

บทที ่4 ตวัอยา่งการเขยีนโปรแกรมเบือ้งตน้
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สวติช ์4 ตวัเปิด/ปิดควบคมุการแสดงผล 7 สว่น ...0-9

วงจรสวติชใ์ช ้port 
P1.3 P1.2 P1.1 P1.0

วงจรสว่นแสดงผล
ใช้ port P2

X=P1;
สวติชพ์รอ้มกด

เริม่

X=?

แสดง 
“0”

0xFF

ดวงไฟพรอ้มใช ้

แสดง 
“1”

0xFE

แสดง 
“2”

0xFD

แสดง 
“3”

0xFC

แสดง 
“4”

0xFB

แสดง 
“5”

0xFA

แสดง 
“6”

0xF9

แสดง 
“7”

0xF8

แสดง 
“8”

0xF7

แสดง 
“9”

0xF6

แสดง 
“  ”

Default    

Active low : สัง่ใหต้ดิสวา่งดว้ยลอจกิ ”0”

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12

13
14
15
16
17
18
19

20

40
39
38
37
36
35
34
33
32
31
30

29

28
27
26
25
24
23
22
21

P0.0
P0.1
P0.2
P0.3
P0.4
P0.5
P0.6
P0.7

P2.7
P2.6
P2.5
P2.4
P2.3
P2.2
P2.1
P2.0

Vcc

EA

ALE
PSEN

P1.0
P1.1
P1.2
P1.3
P1.4
P1.5
P1.6

P1.7

P3.0
P3.1
P3.2
P3.3
P3.4
P3.5
P3.6
P3.7

RESET

XTAL1
XTAL2

GND.

1    1    1   1    1   1    1   1  0xFF

pt.  g    f    e    d   c    b   a   Hex.
P2.7 P2.6 P2.5 P2.4 P2.3 P2.2P2.1 P2.0

g

d

b

c

f

e

pt.

a

8x220

1    1    0   0    0   0    0   0  0xC01    1    1   1    1   0    0   1  0xF91    0    1   1    0   0    0   0  0xB01    0    0   1    1   0    0   1  0x991    0    0   1    0   0    1   0  0x921    0    0   0    0   0    1   0  0x821    1    1   1    1   0    0   0  0xF81    0    0   0    0   0    0   0  0x801    0    0   1    0   0    0   0  0x901    0    1   0    0   1    0   0  0xA4
0xC0 0xF9 0xA4 0xB0 0x99 0x92 0x82 0xF8 0x80 0x90 0xFF

#include<reg51.h>   #include<reg51.h>   

บทที ่4 ตวัอยา่งการเขยีนโปรแกรมเบือ้งตน้

4.8 ตวัอยา่ง 8: 4-button switches & 7-segment (byte control)

สรา้งวงจรบน Proteusผงัความคดิ 

ตวัอยา่งทีใ่ช ้switch case (หลายทางเลอืก)

a  
f              b

g  
e c

d     pt.
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สวติช ์4 ตวัเปิด/ปิดควบคมุการแสดงผล 7 สว่น ......0-9

วงจรสวติชใ์ช ้port P1.7 P1.6 P1.5 P1.4 สว่นแสดงผล port P3

X=P1;

#include<reg51.h>   

void main ()  

P1=0xFF; P2=0xFF;

switch(x)

{
while(1)     

{

Case 0xFF: {P2=0xC0;break;}

Case 0xEF: {P2=0xF9;break;}

Case 0xDF: {P2=0xA4;break;} 

int x;

Case 0xCF: {P2=0xB0;break;}

x=P1

Case 0xBF: {P2=0x99;break;}

Case 0xAF: {P2=0x92;break;}

Case 0x9F {P2=0x82;break;}

Case 0x8F: {P2=0xF8;break;}

Case 0x7F: {P2=0x80;break;}

default: {P2=0xFF;}

{

}

Case 0x6F: {P2=0x90;break;}

#include<reg51.h>   

P1=0xFF     P2=0xCOP1=0xEF     P2=0xF9P1=0xDF     P2=0xA4P1=0xCF    P2=0xB0P1=0xBF     P2=0x99

g

d

b

c

f

e

pt.

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20

40
39
38
37
36
35
34
33
32
31
30
29
28
27
26
25
24
23
22
21

P0.0
P0.1
P0.2
P0.3
P0.4
P0.5
P0.6
P0.7

P2.7
P2.6
P2.5
P2.4
P2.3
P2.2
P2.1
P2.0

Vcc

EA
ALE
PSEN

P1.0
P1.1
P1.2
P1.3
P1.4
P1.5
P1.6
P1.7

P3.0
P3.1
P3.2
P3.3
P3.4
P3.5
P3.6
P3.7

RESET

XTAL1
XTAL2

GND.

g

d

b

c

f

e

pt.8x220

P2=0xFF

P1=0xFF

g

d

b

c

f

e

pt.

P2=0xC0

P1=0xEF

P2=0xF9

P1=0xDF

g

d

b

c

f

e

pt.

P1=0xCF

g

d

b

c

f

e

pt.

P2=0xA4

P1=0xBF

g

d

b

c

f

e

pt.

P2=0x99

P1=0xAF

g

d

b

c

f

e

pt.

P2=0x92

P1=0xAF     P2=0x92

P1=0x9F

P1=0x9F     P2=0x82

g

d

b

c

f

e

pt.

P1=0x8F

g

d

b

c

f

e

pt.

P2=0xF8

P1=0x8F     P2=0xF8

P2=0xB0P2=0x82P2=0x80

P1=0x7F

g

d

b

c

f

e

pt.

P1=0x7F     P2=0x80P1=0x6F     P2=0x90

P1=0x6F

P2=0x90

g

d

b

c

f

e

pt.

บทที ่4 ตวัอยา่งการเขยีนโปรแกรมเบือ้งตน้

} }

4.8 ตวัอยา่ง 8: 4-button switches & 7-segment (byte control)

สรา้งวงจรบน Proteus ผงัความคดิ 

พฒันาโปรแกรมบน Keil

ตวัอยา่งทีใ่ช ้switch case (หลายทางเลอืก)
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สวติช ์4 ตวัเปิด/ปิดควบคมุการแสดงผล 7 สว่น ......0-9

X=P1;

#include<reg51.h>   

void main ()  

P1=0xFF; P3=0xFF;

switch(x)

{
while(1)     
{

Case 0xFF: {P3=0xC0;break;}

Case 0xFE: {P3=0xF9;break;}

Case 0xFD: {P3=0xA4;break;} 

int x;

Case 0xFC: {P3=0xB0;break;}

x=P1

Case 0xFB: {P3=0x99;break;}

Case 0xFA: {P3=0x92;break;}

Case 0xF9: {P3=0x82;break;}

Case 0xF8: {P3=0xF8;break;}

Case 0xF7: {P3=0x80;break;}

default: {P3=0xFF;}

{

}
Case 0xF6: {P3=0x90;break;}

#include<reg51.h>   

P1=0xFF     P3=0xCOP1=0xFE     P3=0xF9P1=0xFD     P3=0xA4P1=0xFC     P3=0xBOP1=0xFB     P3=0x99P1=0xFA     P3=0x92P1=0xF9     P3=0x82P1=0xF8     P3=0xF8P1=0xF7     P3=0x8OP1=0xF6     P3=0x9O P3=0xFF

บทที ่4 ตวัอยา่งการเขยีนโปรแกรมเบือ้งตน้

4.8 ตวัอยา่ง 8: 4-button switches & 
7-segment (byte control)

สรา้งวงจรบน Proteus

ตวัอยา่งทีใ่ช ้switch case (หลายทางเลอืก)

วงจรสวติชใ์ช ้port P1.3 P1.2 P1.1 P1.0

สว่นแสดงผลใช้ port P3

พฒันาโปรแกรมบน Keil

} }
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สวติช ์12 ตวั ควบคมุการท างาน

วงจรสวติชใ์ช ้port P1.7 P1.6 P1.5 P1.4 สว่นแสดงผลใช้ port P2

X=P1;

#include<reg51.h>   

void main ()  

P1=0xFF; P2=0xFF;

switch(x)

{
while(1)     
{

Case 0xFF: {P2=0xC0;break;}

Case 0xEF: {P2=0xF9;break;}

Case 0xDF: {P2=0xA4;break;} 

int x;

Case 0xCF: {P2=0xB0;break;}

x=P1

Case 0xBF: {P2=0x99;break;}

Case 0xAF: {P2=0x92;break;}

Case 0x9F {P2=0x82;break;}

Case 0x8F: {P2=0xF8;break;}

Case 0x7F: {P2=0x80;break;}

default: {P2=0xFF;}

{

}

Case 0x6F: {P2=0x90;break;}

#include<reg51.h>   

P1=0xFF     P2=0xCOP1=0xEF     P2=0xF9P1=0xDF     P2=0xA4P1=0xCF    P2=0xB0P1=0xBF     P2=0x99P1=0xAF     P2=0x92P1=0x9F     P2=0x82P1=0x8F     P2=0xF8P1=0x7F     P2=0x80P1=0x6F     P2=0x90

} }

4.9 ตวัอยา่ง 9  : matrix (3x4) switches

พฒันาโปรแกรมบน Keil

บทที ่4 ตวัอยา่งการเขยีนโปรแกรมเบือ้งตน้

ตวัอยา่ง Keypad phone

สรา้งวงจรบน Proteus
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เมือ่จบบทเรยีนนีแ้ลว้... นกัศกึษาควรมสีมรรถนะดงันี้

4.2 เขา้ใจการ
ควบคมุ 1-LED 
(byte control)

4.3 เขา้ใจการ
ควบคมุ 1-8 LEDs 
(shift >> control)

4.5เขา้ใจการควบคมุ
การแสดงผล บน 
7-segment(CA)

4.4 เขา้ใจการ
ควบคมุ 1-8 LEDs 
(byte control)

4.1 เขา้ใจ
วธิกีารพฒันา
งานควบคมุบน
คอมพวิเตอร์

4.8 เขา้ใจการ
ควบคมุ 3 buttons
switches
& 3-LEDs
(byte control)

4.7 เขา้ใจการ
ควบคมุ 1-button
switch & 1-DC 
motor (bit control)

4.6เขา้ใจการควบคมุ 
1-button switch & 1-LED
แบบ CA (byte control)

บทที ่4 ตวัอยา่งการเขยีนโปรแกรมเบือ้งตน้

4.9 เขา้ใจการ
ควบคมุ
4-button
switches & 
7-segment 
(byte control)

4.10 เขา้ใจการ
ควบคมุ
matrix (3x4) 
switches
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