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จดุประสงคก์ารเรยีนรูข้องรายวชิา 6562213 ไมโครโพรเซสเซอร ์1

3

1)  เพือ่ใหผู้เ้รยีนสามารถ
ออกแบบและพฒันาฮารด์แวร์
ทีม่ไีมโครคอนโทรลเลอร ์หรอื
ชปิตระกลู MCS-51
เป็นหนว่ยประมวลผล

2) เพือ่ใหผู้เ้รยีนสามารถ
พฒันาซอฟตแ์วรภ์าษาซี

ในการควบคมุการท างาน
ของฮารด์แวรท์ีต่อ่วงจรรว่ม 
กบัชปิตระกลู MCS-51

3) เพือ่ใหผู้เ้รยีนสามารถ
พฒันาเจตคตแิละมจีรรยาบรรณ
ในการคดิคน้และพฒันา
สิง่ประดษิฐ ์โดยใชช้ปิตระกลู
MCS-51  เป็นหนว่ยประมวลผล
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หวัขอ้ส าคญัของรายวชิา 6562213 ไมโครโพรเซสเซอร ์1  บทที ่ 1-6

4

บทที ่1 สถาปตัยกรรมไมโครโพรเซสเซอรแ์ละไมโครคอนโทรลเลอรพ์ืน้ฐาน      

บทที ่2 โครงสรา้งภายในของไมโครคอนโทรลเลอร์

บทที ่3 ชุดค าส ัง่แยกตามประเภทการใชง้าน 

บทที ่4 ตวัอยา่งการเขยีนโปรแกรมเบือ้งตน้และโปรแกรมใชง้าน

บทที ่5 การออกแบบวงจรหนว่ยความจ าและอปุกรณ์ตอ่รว่ม

บทที ่6 การประยกุตใ์ชง้านไมโครคอนโทรลเลอร ์
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บทที ่5 การออกแบบวงจรหนว่ยความจ าและอปุกรณต์อ่รว่ม

6

รายวชิา 6562213 ไมโครโพรเซสเซอร ์1

บทที ่5 การออกแบบวงจรหนว่ยความจ าและอปุกรณต์อ่รว่ม

โดยผูช้ว่ยศาสตราจารยธ์รีะ  กาญจนสนิธุ

คณะวทิยาศาสตรแ์ละเทคโนโลยี

มหาวทิยาลยัราชภฏันครปฐม
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บทน า

บทที ่5 การออกแบบวงจรหนว่ยความจ าและอปุกรณต์อ่รว่ม

MCS-51

• เป็นคอมพวิเตอรเ์พือ่งานควบคมุ 
• มหีนว่ยความจ าโปรแกรมระบบ(program 

memory) และหนว่ยความจ าขอ้มลู(data 
memory) อยูภ่ายในชปิ

• สามารถเชือ่มตอ่กบัชปิหนว่ยความจ า
ภายนอกชปิท ัง้โปรแกรมและขอ้มลู

• อา้งองิต าแหนง่หนว่ยความจ าสงูสดุถงึ 
64 กโิลไบต(์0x0000…0xFFFFh)
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5.3 การเขยีนและอา่น
ขอ้มลูกบั

หน่วยความจ า

5.4 การเชือ่มตอ่
หน่วยความจ าภายนอก
กบัชปิ MCS-51

5.1 หน่วยความจ า
โปรแกรม 

(Program Memory)

หวัขอ้ส าคญัในบทที ่5

บทที ่5 การออกแบบวงจรหนว่ยความจ าและอปุกรณต์อ่รว่ม

5.2 หน่วยความจ า
ขอ้มลู 

(Data Memory)

5.5 การเชือ่มตอ่
หน่วยความจ าโปรแกรม
ภายนอกกบัชปิ MCS-515.6 การเชือ่มตอ่

หน่วยความจ า
ขอ้มลูภายนอก
กบัชปิ MCS-51 5.7 การเชือ่มตอ่หน่วยความจ าขอ้มลู

และหน่วยความจ าโปรแกรมภายนอก
กบัชปิ MCS-51
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นยิาม

ROM

(Read Only Memory)
เป็นหน่วยความจ าทีเ่กบ็
ขอ้มลูระบบโดยขอ้มลูไม่
เปลีย่นแปลง ไมส่ญูหาย 
เชน่ BIOS (Basic 
Input/Output Unit)
หรอื Monitor Program 
และทัว่ไปเรยีกวา่ ROM

ROM PROM

PROM

(Programmable Read 
Only Memory) เป็น
หน่วยความจ าทีผู่ใ้ช ้

โปรแกรมขอ้มลูเขา้ไปได ้
ดว้ยตนเองโดยขอ้มลูจะ
ไมเ่ปลีย่นแปลง หลังจาก
ถกูโปรแกรมแลว้

EPROM

5.1 หนว่ยความจ าโปรแกรม

บทที ่5 การออกแบบวงจรหนว่ยความจ าและอปุกรณต์อ่รว่ม

EPROM

(Erasable 
Programmable Read 
Only Memory) เป็น
หน่วยความจ า PROM ที่
ผูใ้ชโ้ปรแกรมขอ้มลูเขา้
ไปไดด้ว้ยตนเองและลบ
ออกดว้ยวธิฉีายแสง UV 
ผา่นชอ่งบนตวัชปิ

EEPROM

EEPROM

(Electrically Erasable Programmable Read Only Memory) เป็นหน่วยความจ า EPROM 
ทีผู่ใ้ชโ้ปรแกรมขอ้มลูเขา้ไปไดด้ว้ยตนเอง  และลบออกดว้ยวธิใีชก้ระแสไฟฟ้า
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นยิาม

หนว่ยความจ าโปรแกรม

• เป็นหน่วยความจ าทีเ่ก็บโปรแกรมระบบ หรอืโปรแกรมงานทีใ่ชเ้ป็นประจ า
(routine job)

• กรณีใชง้านปกตมิกัไมเ่ปลีย่นแปลง/ปรับปรงุ ไมส่ญูหาย 
• กรณีทีเ่ป็นโปรแกรมขนาดใหญ ่(>2 KB) อาจบรรจลุงในชปิหน่วยความจ า
โปรแกรมภายนอกชปิ MCS-51

• ผูพั้ฒนาสามารถอา่นขอ้มลู(RD)ในรปูภาษาเครือ่ง(hex.data)ไดเ้ทา่นัน้ 
มกักระท าในขัน้ตอนพัฒนาโปรแกรมระบบ

• ตวัอยา่งชปิ ไดแ้ก ่2764

หนว่ยความจ าโปรแกรม

บทที ่5 การออกแบบวงจรหนว่ยความจ าและอปุกรณต์อ่รว่ม

5.1 หนว่ยความจ าโปรแกรม
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นยิาม

RAM

(Random Access 
Memory)
เป็นหน่วยความจ าทีเ่ก็บ
ขอ้มลูจากเรจสิเตอรห์รอื
การประมวลผลโดยขอ้มลู
จะคงอยูต่ราบเทา่ทีม่ี
แหลง่ไฟตอ่อยู ่
ม ี2 ชนดิ คอื 
1) Static RAM
2) Dynamic RAM

RAM Static RAM

Static RAM
เป็นหน่วยความจ า RAM ทีผู่ใ้ช ้

สามารถอา่นขอ้มลู(RD)ออกมาและ
เขยีนขอ้มลู(WR)เขา้ไปภายในเก็บ
ไวไ้ด ้มโีครงสรา้งเป็นฟลบิฟลอบ
ขนาด 1 บติโดยขอ้มลูจะคงอยู่
ตราบเทา่ทีม่แีหลง่ไฟตอ่อยู่

Dynamic RAM

5.2 หนว่ยความจ าขอ้มลู

บทที ่5 การออกแบบวงจรหนว่ยความจ าและอปุกรณต์อ่รว่ม

Dynamic RAM

เป็นหน่วยความจ า RAM ทีม่ี
ความจขุอ้มลูสงูกวา่ static 
RAM ในขนาดทีเ่ทา่กนัมี
โครงสรา้งเป็นตวัเก็บประจซุ ึง่
ตอ้งมวีงจร/กระแสไฟฟ้าประจุ
ไฟตลอดเวลาเพือ่เก็บขอ้มลุ

EEPROM
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นยิาม

หนว่ยความจ าขอ้มลู

• เป็นหน่วยความจ าทีเ่ก็บขอ้มลูเกีย่วกบัเรจสิเตอรต์า่งๆหรอืขอ้มลูที่
ผูพั้ฒนาใชด้ าเนนิการเชงิคณติศาสตรแ์ละลอจกิหรอืเปรยีบเทยีบ 

• หน่วยความจ าขอ้มลูภายในชปิ MCS-51 มพีืน้ทีเ่ก็บหน่วยความจ าขอ้มลู
แตกตา่งกนัตัง้แต ่64/ 128/ 256 ไบต์

• กรณีทีจ่ าเป็นตอ้งใชพ้ืน้ทีเ่ก็บขอ้มลูจ านวนมากเชน่ขอ้มลูเพือ่งานวจิัย
เชน่อตุนุยิมวทิยา อาจเพิม่การเชือ่มตอ่หน่วยความจ าขอ้มลูภายนอกชปิ
MCS-51 ไดส้งูสดุถงึ 64 กโิลไบต์

• ผูพั้ฒนาสามารถอา่น(RD)/ เขยีน(WR) ขอ้มลูไดโ้ดยการพัฒนา
โปรแกรมเพือ่เก็บขอ้มลูเฉพาะทาง

หนว่ยความจ าขอ้มลู

บทที ่5 การออกแบบวงจรหนว่ยความจ าและอปุกรณต์อ่รว่ม

5.2 หนว่ยความจ าขอ้มลู
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นยิาม

ไอซหีนว่ยความจ า
ต าแหน่งขาของไอซทีัง้ ROM 
และ RAM โดยม ี3 กลุม่หนา้ที่
1) Address bus
2) Data bus
3) Controlbus

ไอซหีนว่ยความจ า Address bus

บสัทีอ่ยู่

ไดแ้กข่าสญัญาณทีใ่ชร้ะบทุ ีอ่ยู่
ของขอ้มลู(จากภาพ ขา A15..A0 ระบุ
ต าแหน่งทีต่า่งกนัไดถ้งึ 65536 ไบต์
หรอื 64 กโิลแอดเดรส) 

Data bus

5.3 การอา่นและการเขยีนขอ้มลูกบัหนว่ยความจ า

บทที ่5 การออกแบบวงจรหนว่ยความจ าและอปุกรณต์อ่รว่ม

กลุม่บสัทีอ่ยู่

1.กลุม่บสัทีอ่ยู ่(Address Bus)

Control bus
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นยิาม

ไอซหีนว่ยความจ า
ต าแหน่งขาของชปิไอซทีัง้ ROM
และ RAM มี 3 กลุม่หนา้ที่

ไอซหีนว่ยความจ า Address bus

บสัขอ้มลู

• ไดแ้กข่าสญัญาณทีใ่ชร้ะบขุอ้มลูทีถ่กูเก็บ
• จากภาพ ขา D7..D0 (Data bus) แสดงวา่
ทัง้ ROM และ RAM เก็บขอ้มลูไดห้อ้ง
ละ 8 บติ หรอืหอ้งละ 1 ไบต์

• รปูแบบขอ้มลูแตกตา่งกนัได ้ 256 รปูแบบ
ไดแ้ก ่ 0x00…0xFF) 

Data bus

บทที ่5 การออกแบบวงจรหนว่ยความจ าและอปุกรณต์อ่รว่ม

กลุม่บสัขอ้มลู

2.กลุม่บสัขอ้มลู(Data Bus)

Control bus

5.3 การอา่นและการเขยีนขอ้มลูกบัหนว่ยความจ า
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นยิาม

ไอซหีนว่ยความจ า
ต าแหน่งขาของไอซทีัง้ ROM 
และ RAM มี 3 กลุม่หนา้ที่

ไอซหีนว่ยความจ า Address bus

บสัควบคมุ

• เป็นขาสญัญาณทีใ่ชร้ะบคุวบคมุการอา่น/
การเขยีนขอ้มลูในหนว่ยความจ า

• จากภาพ ขา OE (output enable)เป็นขาที่
รับรูก้ารสง่ขอ้มลู ออกจากหน่วยความจ า 

• ขา CE(chip enable) เลอืกทีจ่ะอา่นขอ้มลูจาก
ชปิใด ROM/RAM) 

Data bus

บทที ่5 การออกแบบวงจรหนว่ยความจ าและอปุกรณต์อ่รว่ม

กลุม่บสัควบคมุ

3.กลุม่บสัควบคมุ(Control Bus)

Control bus

5.3 การอา่นและการเขยีนขอ้มลูกบัหนว่ยความจ า
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นยิาม

การอา่นขอ้มลูจากหนว่ยความจ า

เป็นการส าเนาขอ้มลูทีเ่ก็บใน
หน่วยความจ าแลว้สง่ใหแ้ก่
หน่วย MCU มลี าดบัขัน้ตอน ดังนี้

การอา่นขอ้มลูจากหนว่ยความจ า

บทที ่5 การออกแบบวงจรหนว่ยความจ าและอปุกรณต์อ่รว่ม

ขัน้ที ่1. MCU ระบตุ าแหน่งทีต่อ้งการอา่น(read)
ขอ้มลูไปที ่address bus

ขัน้ที ่2. MCU ระบสุถานะอา่น(read)ไปที่
control bus

ขัน้ที ่3. ขอ้มลูถกูส าเนาจากต าแหน่งทีถ่กูระบมุา
ไวท้ีท่ี่ data bus

Address bus

Data  signal (data bus)

RD signal (control bus)

5.3 การอา่นและการเขยีนขอ้มลูกบัหนว่ยความจ า



6562213  ไมโครโพรเซสเซอร ์1 20

นยิาม

การเขยีนขอ้มลูลงสูห่นว่ยความจ า

เป็นการบนัทกึขอ้มลูจาก MCU
ไปยงัหน่วยความจ าปลายทางกบั 
MCU มลี าดบัขัน้ตอน ดงันี้

การเขยีนขอ้มลูลงสูห่นว่ยความจ า

บทที ่5 การออกแบบวงจรหนว่ยความจ าและอปุกรณต์อ่รว่ม

ขัน้ที ่1. MCU ระบตุ าแหน่งทีต่อ้งการบนัทกึขอ้มลู
(write) ไปที ่address bus

ขัน้ที ่2. MCU สง่ขอ้มลู(data) ไปไวท้ี่ data bus

ขัน้ที ่3. MCU ก าหนดสญัญาณ WRite ไปบนขา
ควบคมุ

Address bus

Data  signal (data bus)

WR  signal (control bus)

5.3 การอา่นและการเขยีนขอ้มลูกบัหนว่ยความจ า
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นยิาม

การเชือ่มตอ่หนว่ยความจ าภายนอกกบั MCS-51

การเชือ่มตอ่หนว่ยความจ าภายนอกกบั MCS-51

5.4 การเชือ่มตอ่หนว่ยความจ าภายนอกกบั MCS-51

บทที ่5 การออกแบบวงจรหนว่ยความจ าและอปุกรณต์อ่รว่ม

1.กลุม่บสัทีอ่ยู ่(Address Bus)
2.กลุม่บสัขอ้มลู(Data Bus)
3.กลุม่บสัควบคมุ(Control Bus)

MCS-51
Memory

address

control

Data
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นยิาม

การเชือ่มตอ่หนว่ยความจ าภายนอกกบั MCS-51

การเชือ่มตอ่หนว่ยความจ าภายนอกกบั MCS-51

บทที ่5 การออกแบบวงจรหนว่ยความจ าและอปุกรณต์อ่รว่ม

1.กลุม่บสัทีอ่ยู ่(Address Bus)
2.กลุม่บสัขอ้มลู(Data Bus)
3.กลุม่บสัควบคมุ(Control Bus)

MCS-51
Memory

P0(A7..A0)

ALE/ PSEN

P1/P3

MCS-51 อาศยัพอรต์ P0 และ P2 รว่มกบั
ไอซ ี74LS373 และขาควบคมุ ALE 
เพือ่ระบตุ าแหน่ง(addressing) 
หน่วยความจ า...ทีจ่ะอา่น/เขยีนขอ้มลู

P2(A15..A8)

ก าหนดใหพ้อรต์ P0 ระบตุ าแหน่งบติต า่(A7..A0)
และ P2 ระบตุ าแหนง่บติสงู(A15..A8)
โดยไอซ ี74LS373 ท าหนา้ทีค่งคา่บติต า่..
รอบติสงูจาก P2 ในขณะทีร่ะบหุน่วยความจ า

5.4 การเชือ่มตอ่หนว่ยความจ าภายนอกกบั MCS-51
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นยิาม

การเชือ่มตอ่หนว่ยความจ าภายนอกกบั MCS-51

การเชือ่มตอ่หนว่ยความจ าภายนอกกบั MCS-51

บทที ่5 การออกแบบวงจรหนว่ยความจ าและอปุกรณต์อ่รว่ม

MCS-51 อาศยัพอรต์ P0 และ P2 รว่มกบั
ไอซ ี74LS373 และขาควบคมุ ALE 
เพือ่ระบตุ าแหน่ง(addressing) 
หน่วยความจ า...ทีจ่ะอา่น/เขยีนขอ้มลู

โดยพอรต์ P0 ท างาน 2 หนา้ที ่: Adress/Data 
โดยวธิมีลัตเิพล็กซ ์เพือ่งานระบตุ าแหน่ง
(addressing) และงานเก็บขอ้มลู(data)

MCS-51
Memory

P0(A7..A0)latch

P2(A15..A8)

74LS
373

Data 8bit

Address 16bit
ALE

24

5.4 การเชือ่มตอ่หนว่ยความจ าภายนอกกบั MCS-51
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นยิาม การเชือ่มตอ่หนว่ยความจ าโปรแกรมภายนอกกบั MCS-51

บทที ่5 การออกแบบวงจรหนว่ยความจ าและอปุกรณต์อ่รว่ม

เป็นหน่วยความจ าขนาด 8KBx8 คอืมตี าแหน่ง
(addressing) 8x1024=8192 หอ้ง และแตล่ะ
หอ้งเก็บขอ้มลู(data) ขนาด 8 บติ

MCS-51 Memory

A7..A0

P2(A15..A8)

74LS
373

Data 8bit

Address 16bit

ALE G

P0

D7..D0

P2
Memory chip :EPROM 2764

EPROM 
2764

ต าแหน่ง(addressing) 8x1024=8192 หอ้ง    
กรณีระบตุ าแหน่งเริม่ตน้ที ่ :0000h
ต าแหน่งสดุทา้ยจะสิน้สดุที ่:1FFFh

การเชือ่มตอ่หนว่ยความจ าโปรแกรมภายนอก :2764 กบั MCS-51

26

5.5 การเชือ่มตอ่หนว่ยความจ าโปรแกรมภายนอกกบัชปิ MCS-51

RDP3.7
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นยิาม การเชือ่มตอ่หนว่ยความจ าโปรแกรมภายนอกหลายตวักบั MCS-51

บทที ่5 การออกแบบวงจรหนว่ยความจ าและอปุกรณต์อ่รว่ม

AT89C51

EPROM 
2764#1

EPROM 
2764#2

74LS138

74LS373

27

การเชือ่มตอ่หน่วยความจ า
ขนาด 8KB จ านวน 2 ตวั 
(ความจุ 8 KB) กบั MCS-51 

อาศยัไอซ ี74LS138
(ตวัถอดรหสั address เพือ่เลอืกชปิ) 

2764#1 และ 2764#2

อาศยัไอซ ี74LS373
(ตวัคงคา่ low byte address)

เพือ่อา้งองิต าแหน่ง 16 บติ)

5.5 การเชือ่มตอ่หนว่ยความจ าโปรแกรมภายนอกกบัชปิ MCS-51
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นยิาม การเชือ่มตอ่หนว่ยความจ าโปรแกรมภายนอกหลายตวักบั MCS-51

บทที ่5 การออกแบบวงจรหนว่ยความจ าและอปุกรณต์อ่รว่ม

AT89C51

EPROM 
2764#1

EPROM 
2764#2

74LS138

74LS373

28

P2.7 P2.6 P2.5 Y

0 0 0 Y0

0 0 1 Y1

0 1 0 Y2

74LS138

A15 A14 A13

5.5 การเชือ่มตอ่หนว่ยความจ าโปรแกรมภายนอกกบัชปิ MCS-51
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นยิาม การเชือ่มตอ่หนว่ยความจ าโปรแกรมภายนอกหลายตวักบั MCS-51

บทที ่5 การออกแบบวงจรหนว่ยความจ าและอปุกรณต์อ่รว่ม

A15A14A13=000 Y0 active  2764#1 ถกูเลอืก

29

P2.7 P2.6 P2.5 P2.4 P2.3 P2.2 P2.1 P2.0

74LS138

A15 A14 A13 A12 A11 A10 A9 A8 A7 A6 A5 A4 A3 A2 A1 A0

P0.7 P0.6 P0.5 P0.4 P0.3 P0.2 P0.1 P0.0

ต าแหนง่สิน้สดุที ่0x1FFFโดยระบตุ าแหนง่เร ิม่ตน้ที ่0x0000

0   0   0 0   0   0   0   0   0  0   0   0  0   0   0  0
0   0   0 1   1   1   1   1   1  1   1   1  1   1   1  1

ดงัน ัน้เมือ่ 2764#1 ถกูเลอืก ต าแหนง่อา้งถงึอาจเป็นได้
ต ัง้แต ่0000h-1FFFh รวม 2000h หรอื 8192 หอ้ง

2764#1  
 8KB (0000h-1FFFh)

5.5 การเชือ่มตอ่หนว่ยความจ าโปรแกรมภายนอกกบัชปิ MCS-51
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นยิาม การเชือ่มตอ่หนว่ยความจ าโปรแกรมภายนอกหลายตวักบั MCS-51

บทที ่5 การออกแบบวงจรหนว่ยความจ าและอปุกรณต์อ่รว่ม

A15A14A13=001 Y1 active  2764#2 ถกูเลอืก

30

P2.7 P2.6 P2.5 P2.4 P2.3 P2.2 P2.1 P2.0

74LS138

A15 A14 A13 A12 A11 A10 A9 A8 A7 A6 A5 A4 A3 A2 A1 A0

P0.7 P0.6 P0.5 P0.4 P0.3 P0.2 P0.1 P0.0

ต าแหนง่สิน้สดุที ่0x3FFFhโดยระบตุ าแหนง่เร ิม่ตน้ที ่0x2000h

0   0   1 0   0   0   0   0   0  0   0   0  0   0   0  0
0   0   1 1   1   1   1   1   1  1   1   1  1   1   1  1

ดงัน ัน้เมือ่ 2764#2 ถกูเลอืก ต าแหนง่อา้งถงึอาจเป็นได้
ต ัง้แต ่2000h-3FFFh รวม 2000h หรอือกี 8192 หอ้ง

สรปุวา่ กรณีมหีน่วยความจ า ROM 2764x2ตวั เชือ่มตอ่กบั MCS-51 
ต าแหน่งอา้งถงึอาจเป็นไดต้ัง้แต ่0000h-3FFFh รวม 16 KB

2764#2  
 8KB (2000h-3FFFh)

5.5 การเชือ่มตอ่หนว่ยความจ าโปรแกรมภายนอกกบัชปิ MCS-51
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นยิาม การเชือ่มตอ่หนว่ยความจ าโปรแกรม  ภายนอกหลายตวักบั MCS-51

บทที ่5 การออกแบบวงจรหนว่ยความจ าและอปุกรณต์อ่รว่ม

31

P2.7 P2.6 P2.5 P2.4 P2.3 P2.2 P2.1 P2.0

74LS138

A15 A14 A13 A12 A11 A10 A9 A8 A7 A6 A5 A4 A3 A2 A1 A0

P0.7 P0.6 P0.5 P0.4 P0.3 P0.2 P0.1 P

0   0   0 0   0   0   0   0   0  0   0   0  0   0   0  0
0   0   0 1   1   1   1   1   1  1   1   1  1   1   1  1
0   0   1 0   0   0   0   0   0  0   0   0  0   0   0  0
0   0   1 1   1   1   1   1   1  1   1   1  1   1   1  1
0   1   0 0   0   0   0   0   0  0   0   0  0   0   0  0
0   1   0 1   1   1   1   1   1  1   1   1  1   1   1  1

0000h
1FFFh

2000h
3FFFh
4000h
5FFFh

5.5 การเชือ่มตอ่หนว่ยความจ าโปรแกรมภายนอกกบัชปิ MCS-51
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นยิาม การเชือ่มตอ่หนว่ยความจ าขอ้มลูภายนอกกบั MCS-51

บทที ่5 การออกแบบวงจรหนว่ยความจ าและอปุกรณต์อ่รว่ม

เป็นหน่วยความจ าขนาด 8KBx8 คอืมตี าแหน่ง
(addressing) 8x1024=8192 หอ้ง และแตล่ะ
หอ้งเก็บขอ้มลู(data) ขนาด 8 บติเชน่เดยีวกบั
ชปิ 2764 แตส่ามารถเขยีน/ อา่นขอ้มลูได้

MCS-51
Memory

A7..A0

P2(A15..A8)

74LS
373

Data 8bit

Address 16bit

ALE G

P0

D7..D0

P2
Memory chip :EPROM 6264

RAM 
6264

ต าแหน่ง(addressing) 8x1024=8192 หอ้ง    
กรณีระบตุ าแหน่งเริม่ตน้ที ่ :0000h
ต าแหน่งสดุทา้ยจะสิน้สดุที ่:1FFFh

การเชือ่มตอ่หนว่ยความจ าขอ้มลูภายนอก :6264 กบั MCS-51

33

RDP3.7
WRP3.6

5.6 การเชือ่มตอ่หนว่ยความจ าขอ้มลูภายนอกกบัชปิ MCS-51
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นยิาม การเชือ่มตอ่หนว่ยความจ าขอ้มลูภายนอกหลายตวักบั MCS-51

บทที ่5 การออกแบบวงจรหนว่ยความจ าและอปุกรณต์อ่รว่ม

AT89C51

RAM 
6264#1

RAM 
6264#2

74LS138

74LS373

34

การเชือ่มตอ่หน่วยความจ า
RAM 8KBx8 จ านวน 2 ตวั 
(ความจุ 8 KB) กบั MCS-51 

อาศยัไอซ ี74LS138
(ตวัถอดรหสั address เพือ่เลอืกชปิ) 

6264#1 และ 6264#2

อาศยัไอซ ี74LS373
(ตวัคงคา่ low byte address)

เพือ่อา้งองิต าแหน่ง 16 บติ)

5.6 การเชือ่มตอ่หนว่ยความจ าขอ้มลูภายนอกกบัชปิ MCS-51
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บทที ่5 การออกแบบวงจรหนว่ยความจ าและอปุกรณต์อ่รว่ม

AT89C51

ROM 
2764

RAM 
6264

74LS373

36

การเชือ่มตอ่
หน่วยความจ าRAM (6264)
และ RAM (2764)
กบัชปิ MCS-51

RD
WR

RD

5.7 การเชือ่มตอ่หน่วยความจ าขอ้มลูและโปรแกรมภายนอกกบัชปิ MCS-51
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5.3 เขา้ใจการเขยีน
และอา่นขอ้มลูกบั
หน่วยความจ า

5.4 เขา้ใจการเชือ่มตอ่
หน่วยความจ าภายนอก
กบัชปิ MCS-51

5.1 มคีวามรูเ้กีย่วกบั
หน่วยความจ า
โปรแกรม 

(Program Memory)

เมือ่จบบทเรยีนนี.้.. นกัศกึษาควรมสีมรรถนะดงันี้

บทที ่5 การออกแบบวงจรหนว่ยความจ าและอปุกรณต์อ่รว่ม

5.2 มคีวามรูเ้กีย่วกบั
หน่วยความจ าขอ้มลู 

(Data Memory)

5.5 เขา้ใจการเชือ่มตอ่
หน่วยความจ าโปรแกรม
ภายนอกกบัชปิ MCS-51

5.6 เขา้ใจการ
เชือ่มตอ่

หน่วยความจ า
ขอ้มลูภายนอก
กบัชปิ MCS-51

5.7 เขา้ใจการเชือ่มตอ่หน่วยความจ าขอ้มลู
และหน่วยความจ าโปรแกรมภายนอก

กบัชปิ MCS-51
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